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Suzhou, China
2026 8th International Conference on Mechatronics, Robotics and Automation
2026 8th International Conference on Mechatronics, Robotics and Automation (ICMRA 2026) will be held in Suzhou, China 
during November 13-15, 2026. It's sponsored by Suzhou University of Science and Technology, hosted by School of Electronic 
& Information Engineering, Suzhou University of Science and Technology, China.

Design and modeling of intelligent mechatronic systems
Micro/Nano-Electro-Mechanical Systems
Structural optimization and multiphysics simulation
Smart sensors and actuators
Embedded systems and real-time control
Adaptive control and fault detection
Energy-efficient and green mechatronic systems
Human-machine interaction and collaborative mechatronic systems

Mobile robot design and navigation
Autonomous unmanned systems (UAVs, UGVs)
Human-robot collaboration
Biomimetic and soft robots
Robot perception, localization and path planning
Multi-robot systems and swarm intelligence
Service and medical robotics
Robot motion control and dynamics
Autonomous navigation and environment perception

Smart manufacturing and Industry 4.0
Industrial automation system design and optimization
Automated production lines and process control
Machine vision and quality inspection
Automated logistics and warehousing
Industrial robot applications and integration
Predictive maintenance and fault diagnosis
Production process data analysis and optimization
Smart sensing and monitoring technologies

Adaptive and robust control
Model predictive control and optimization algorithms
Artificial intelligence in control systems
Deep and reinforcement learning in automation
Distributed control and multi-agent systems
Intelligent decision-making and data-driven control
Nonlinear systems and complex dynamics control
Soft computing and fuzzy control
Control system safety and fault-tolerant design

Novel sensor design and applications
Smart actuators and drive technologies
Force feedback and tactile sensing
Flexible electronics and smart materials
Energy-efficient and micro actuation technologies
Sensor networks and IoT integration
AI-assisted sensing systems
Micro/nano robotics and microactuators
Wearable and mobile sensing systems

Conference General Chair
Hongjie Wu, Suzhou University of Science and Technology, China

Conference Co-Chair
Fuyuan Hu, Suzhou University of Science and Technology, China
Program Chairs
Almoataz Youssef Abdelaziz Mohamed, Ain Shams University, Egypt
Jun Liu, Chengdu University of Information Technology, China
Tie Zhang, South China University of Technology, China
Zhengtian Wu, Suzhou University of Science and Technology, China

Program Co-Chairs
Defeng Wu, Jimei University, China
Guozeng Cui, Suzhou University of Science and Technology, China
U Kei Cheang, Southern University of Science and Technology, China

Publicity Chairs
Gheorghe-Daniel Andreescu, Universitatea Politehnica Timisoara, Romania 
Shenghui Guo, Suzhou University of Science and Technology, China
Wei Deng, Institute of Electrical Engineering of Chinese Academy of Sciences, 
China

Publication Chairs
Baoping Jiang, Suzhou University of Science and Technology, China
Biao Hu, China Agricultural University, China
Hwa-Jen YAP, Universiti Malaya, Malaysia

Special Session Chairs
Yiyang Chen, Soochow University, China
Shuchen Ding, Suzhou University of Science and Technology, China

Local Committee
Qi Chang, Suzhou University of Science and Technology, China
Shuting Le, Suzhou University of Science and Technology, China
Songli Fan, Suzhou University of Science and Technology, China
Xiaoliang Wang, Suzhou University of Science and Technology, China
Xin Zhang, Suzhou University of Science and Technology, China
Yihong Zhou, Suzhou University of Science and Technology, China
Zhenyu Yu, Suzhou University of Science and Technology, China

1. Full paper (Publication and Presentation)
2. Abstract (Only Presentation)
Submission Online Electrical System (.pdf): https://www.zmeeting.org/
sub-mission/icmra2026
More detail about submission, please visit at http://www.icmra.org/sub.html

Lily ZENG (Conference Secretary)
Web: http://www.icmra.org/
Email: icmra_conf@163.com
Wechat: iconf-ras (NOTE:ICMRA2026)

Important Dates

Topics of interest for submission include, but are not limited to:

www.icmra.org

Submission Deadline

September 10th, 2026

Notification of Review Result

October 1st, 2026

Registration Deadline

October 15th, 2026

CALL FOR PAPER

Track 1. Mechatronics and Intelligent Systems

Track 2. Robotics and Autonomous Systems

Track 3. Automation and Industrial Applications

Track 4. Control Systems and Artificial Intelligence

Track 5. Sensors, Actuators and Emerging Technologies

Organizing Committee

Submission

Contact

Sponsored By Hosted By Patrons

All full papers accepted by ICMRA 2026 will be published into ICMRA 2026 
Conference Proceedings, which will be archived in IEEE Xplore, and indexed by 
EI Compendex, Scopus, and other indexing services.
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2026第八届机电、机器人与自动化国际会议

2026年11月13日-15日
中国·苏州

重要时间

投   稿

征   稿

委员会

会 议联系方式

2026第八届机电、机器人与自动化国际会议（ICMRA 2026）将于2026年11月13日-15日在中国·苏州举行，由苏州科技大学主办，
电子与信息工程学院承办。本次会议为与会者提供一个交流的平台，讨论机电、机器人和自动化领域的最新研究成果和未来的研究
方向。我们希望本次会议能够建立起国家间，学术界与产业界，政府和非政府间的联系，能鼓励交流和分享，以促进机电、机器人
和自动化行业的发展。欢迎大家参会！

1. 全文投稿 (报告并出版)
论文页数需不少于4整页。超过六页部分需加收超页费。
2. 摘要投稿 (只做报告)
摘要投稿不超过一页。
请上传文章或摘要到电子投稿系统
---https://www.zmeeting.org/submission/icmra2026

★详细信息请见----http://www.icmra.org/sub.html

智能机电系统设计与建模
微/纳米机电系统（MEMS/NEMS)
机电一体化结构优化与多物理场仿真
智能传感器与执行器
嵌入式系统与实时控制
自适应控制与故障检测
机电系统能耗优化与绿色设计
人机交互与协作机电系统

移动机器人设计与导航
自主无人系统（无人机、无人车）
人机协作机器人（Cobots）
仿生机器人与软体机器人
机器人感知、定位与路径规划
多机器人系统与群体智能
服务机器人与医疗机器人应用
机器人运动控制与动力学
自主导航与环境感知算法

智能制造与工业4.0
工业自动化系统设计与优化
自动化生产线与工艺控制
机器视觉与质量检测
自动化物流与仓储系统
工业机器人应用与集成
预测性维护与故障诊断
生产过程数据分析与优化
智能传感与监测技术

自适应控制与鲁棒控制
模型预测控制（MPC）与优化算法
AI 在控制系统中的应用
深度学习与强化学习在自动化中的应用
分布式控制与多智能体系统
智能决策与数据驱动控制
非线性系统与复杂动力学控制
软计算与模糊控制
控制系统安全性与容错设计

新型传感器设计与应用
智能执行器与驱动技术
力反馈与触觉感知技术
柔性电子与智能材料
能源与微型驱动技术
传感器网络与物联网集成
人工智能辅助感知系统
微纳机器人与微型执行器
可穿戴与移动感知系统

大会主席
吴宏杰, 苏州科技大学，中国

大会联合主席
胡伏原，苏州科技大学，中国

程序委员会主席
Almoataz Youssef Abdelaziz Mohamed, Ain 
Shams University, Egypt
刘俊，成都信息工程大学，中国
张铁，华南理工大学，中国
吴征天, 苏州科技大学，中国

程序委员会联合主席
吴德烽，集美大学，中国
崔国增, 苏州科技大学，中国
郑裕基, 南方科技大学，中国

宣传主席
Gheorghe-Daniel Andreescu, Universitatea Politehnica Timisoara, Romania
Hamed H. Aly, Dalhousie University, Canada
郭胜辉, 苏州科技大学，中国
邓卫, 中国科学院电工研究所， 中国

出版主席
江保平, 苏州科技大学，中国
胡标，中国农业大学，中国
Hwa-Jen YAP, Universiti Malaya, Malaysia

特别专题主席
陈逸阳 苏州大学，中国
丁戍辰, 苏州科技大学，中国

本地委员会
常琪, 苏州科技大学，中国
乐舒婷, 苏州科技大学，中国
范松丽, 苏州科技大学，中国
王晓亮, 苏州科技大学，中国
张 新, 苏州科技大学，中国
周怡红, 苏州科技大学，中国
余镇雨, 苏州科技大学，中国

会议秘书：曾老师
网址: http://www.icmra.org/
邮箱: icmra_conf@163.com

微信添加会议秘书请在好友申请中备注好会议名称 
"ICMRA 2026"
微信号：iconf-ras

会议收稿范围包括但不局限于如下主题:

主办单位

承办单位

技术支持单位

投稿截止日期

2026年9月10日

通知日期

2026年10月1日

注册截止日期

2026年10月15日

Track 1：机电一体化与智能系统 Track 2. 机器人与自主系统 Track 3. 自动化与工业应用

Track 4. 控制系统与人工智能 Track 5. 传感器、执行器与前沿技术

经 ICMRA 2026 会议录用的全文将收录到 ICMRA 2026 会议论文集 
中，由 IEEE 出版，并提交 EI Compendex和 Scopus 检索。
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